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pentru

Olimpiada la aria curriculară „Tehnologii”

                 

       Calificarea profesională: TEHNICIAN ELECTRONIST

                         

CLASA a XII-a - RUTA PROGRESIVA
I. PROBA TEORETICA

Modulul III: TEHNICI DE MĂSURARE ÎN DOMENIU
Lista unităţilor de competenţe 
	16.1. Explică structura instalaţiilor/sistemelor de măsurare.

	16.2. Execută operaţii pregătitoare pentru utilizarea tehnicilor de măsurare.

	16.3. Utilizează tehnici de măsurare pentru determinarea / monitorizarea mărimilor tehnice specifice proceselor industriale.


1. Procesul de masurare  şi componentele sale 
1.1.Marimi fizice şi unitati de masura 

utilizate în tehnica; 
1.2. Mijloace de masurare; 
1.3. Metode de masurare; 
1.4. Erori de masurare; 
1.5. Caracteristici metrologice ale mijloacelor de masurare 
2. Mijloace pentru măsurarea mărimilor electrice 

2.1. Ampermetre; extinderea domeniului de măsurare al ampermetrului

2.2. Voltmetre; extinderea domeniului de măsurare al voltmetrului

2.3. Ohmmetre, 

2.4. Wattmetre, 

2.5. Contoare electrice

3. Punţi de măsurare: puntea Wheatstone, puntea Sauty, puntea Maxwell.

Modulul IV: SISTEME DE AUTOMATIZARE
 Lista unităţilor de competenţe 
	18.1. Caracterizează sistemele de reglare automată.

	18.2. Prezintă funcţionarea componentelor sistemelor de reglare automată.


1. Schema de principiu. a unui sistem de reglare automată

2. Mărimile care intervin în schema de principiu a unui sistem de reglare automată: de intrare (de referinţă ), de reacţie, abaterea , de comandă, de execuţie(de reglare), de ieşire, perturbaţii;

3. Componentele sistemului de reglare automată: rol, elemente constructive, funcţionare, alegerea din cataloage
3.1. Traductoare  de   intrare  şi  de  reacţie;
3.2. Elemente  de comparaţie;
3.3. Regulatoare automate;
3.4. Elemente de execuţie.
4. Sisteme de reglare automată specifice domeniului de pregătire
4.1. Elemente componente;
4.2. Funcţionare;
4.3. Parametrii tehnici supravegheaţi: electrici şi neelectrici.

MODULUL X: SURSE DE ALIMENTARE IN COMUTATIE
Lista unităţilor de competenţe:
	24. SURSE DE ALIMENTARE ÎN COMUTAŢIE

	24.1. Analizează surse de alimentare în comutaţie.


Tema 1:  Stabilizatoare electronice de tensiune continuă.

1. Generalităţi.

2. Schema bloc a unui stabilizator electronic de tensiune continuă.

3. Parametrii stabilizatoarelor: factorul de stabilizare, rezistenţa internă, coeficientul de variaţie cu temperatura, valorile limită ale mărimilor de intrare şi de ieşire, randamentul, factorul de ondulaţie, factorul de rejecţie a tensiunii de ondulaţie, tensiunea de zgomot de la ieşire.

4. Clasificarea stabilizatoarelor de tensiune continuă.

Tema 2: Stabilizatoare în comutaţie
1. Avantaje şi dezavantaje.

2. Schema bloc

3. Funcţionarea stabilizatorului în comutaţie.

4. Clasificări.

5. Convertorul c.c.-c.c.: consideraţii generale, convertoare c.c.-c.c. directe, convertoare c.c.-c.c. cu revenire, convertoare c.c.-c.c. în contratimp
6. Filtre de netezire.

MODULUL XI: MICROPROCESOARE/ MICROCONTROLLERE

Lista unităţilor de competenţe :
	25. MICROPROCESOARE/ MICROCONTROLLERE

	25.1. Identifică structura unui sistem digital cu microprocesor.

	25.2. Apreciază funcţionalitatea microprocesoarelor.

	25.3. Analizează unităţi de memorie.

	2. GÂNDIRE CRITICĂ ŞI REZOLVARE DE PROBLEME

	2.3.Evaluează rezultatele obţinute.

	


1. Arhitectura generală a unui microprocesor. Principii structurale şi funcţionale.

2. Elementele componente ale microprocesorului (construcţie, funcţionare): contorul de program, indicatorul de stivă, registrele generale, registrele temporare, unitatea aritmetică şi logică (UAL), registrele UAL, unitatea de comandă şi control.

3. Caracteristici ale microprocesoarelor: capacitatea registrelor interne, capacitatea de memorie adresabilă, frecvenţa ceasului intern, -  analiza comparativă a diverse tipuri de microprocesoare (8086, 80C86A, 8088, 80C 286, 80286, 386 DX,  I486, I860) din punct de vedere al caracteristicilor enunţate.

4. Structura generală a unei unităţi de memorie.

5. Tipuri de memorie: RAM, ROM, PROM, EPROM, EPROM, statice, dinamice.

6. Caracteristicile memoriei: modul de organizare, capacitatea memoriei, timpul de acces la memorie, puterea consumată.

7. Moduri de adresare ale unei memorii folosind schema bloc a unui sistem cu microprocesor: real, protejat

II.PROBA PRACTICA

Modulul VI CIRCUITE ELECTRICE  

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	20.1. Realizează circuite electrice de curent continuu (c.c.).

	20.2. Realizează circuite electrice de curent alternativ (c.a.).

	20.3. Utilizează aparate de c.a. de joasă tensiune


Lucrări de laborator 
1. Măsurarea  mărimilor electrice: curent, tensiune, rezistenţă. putere, energie

2. Verificarea legilor electrocineticii:legea lui Ohm, teoremele lui Kirchhoff

3. Realizarea circuitelor de c.a. cu  rezistoare, condensatoare, bobine:circuite serie şi

   circuite paralel.

4. Încercarea transformatoarelor: probe de mers în gol; probe de mers în sarcină; probe în scurtcircuit

Modulul IX: CIRCUITE ELECTRONICE 

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	21.1. Identifică tipuri de circuite electronice.

	21.2. Evaluează performanţele circuitelor electronice.

	21.3. Conectează circuite electronice în echipamente şi instalaţii.


Lucrări de laborator 

1. Vizualizarea tensiunilor de la intrarea şi ieşirea unui surse de tensiune

2. Vizualizarea semnalelor de la intrarea şi ieşirea unui amplificator

Aplicaţii practice
1. Lucrări practice de conectare unei surse de alimentare în echipamente/ instalaţii

2. Lucrări practice de conectare a unui amplificator în echipamente/ instalaţii

Modulul X :SURSE DE ALIMENTARE IN COMUTATIE

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 
	24. SURSE DE ALIMENTARE ÎN COMUTAŢIE

	24.1. Analizează surse de alimentare în comutaţie.

	24.2. Construieşte surse de alimentare în comutaţie după scheme.


Lucrări de laborator:

1. Selectarea componentelor discrete utilizând cataloagele de componente

2. Selectarea circuitelor integrate utilizând cataloagele de componente

3. Testare şi reglaj pentru fixarea parametrilor de funcţionare.

4. Montarea componentelor discrete si a circuitelor integrate pe cablajul imprimat conform schemei date
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