PROGRAMA

pentru

Olimpiada la aria curriculară „Tehnologii”

                               Calificarea profesională: TEHNICIAN ELECTROMECANIC

                                          CLASA a XII-a - RUTA PROGRESIVĂ
I. PROBA TEORETICA

Modulul I: SISTEME DE TRANSMITERE A MIŞCĂRII

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	13.1. Analizează rolul funcţional al organelor de maşini din cadrul transmisiilor mecanice.

	13.2. Coordonează lucrări de montaj pentru organe de maşini şi mecanisme.

	13.3. Execută lucrări de reglare şi întreţinere ale transmisiilor mecanice.


1. Organe de maşini: rol funcţional, cerinţe impuse, părţi componente, tipuri constructive, materiale, domenii de utilizare 

1.1. Osii 


1.2. Arbori

1.3. Lagăre

1.4. Cuplaje

1.5. Ghidaje

2. Transmisii mecanice: rol funcţional, părţi componente, tipuri constructive, avantaje –dezavantaje, materiale, domenii de utilizare, simbolizare
2.1. Transmisii prin curele
2.2. Transmisii prin cabluri

2.3. Transmisii prin lanţuri

2.4. Transmisii cu roţi de fricţiune; variatoare

2.5. Transmisii prin roţi dinţate

Modulul III: TEHNICI DE MĂSURARE ÎN DOMENIU 

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	16.1.Explică structura instalaţiilor/sistemelor de măsurare.

	16.2. Execută operaţii pregătitoare pentru utilizarea tehnicilor de măsurare.

	16.3.Utilizează tehnici de măsurare pentru determinarea / monitorizarea mărimilor tehnice specifice proceselor industriale.


1. Mijloace pentru măsurarea mărimilor tehnice caracteristice proceselor industriale:

1.1. geometrice (măsuri terminale pentru lungimi şi unghiuri, rigle, şublere, micrometre, raportoare, comparatoare, indicatoare de nivel, planimetre, dozatoare volumetrice)

1.2. mecanice (dinamometre, manometre, vacuumetre, vitezometre, turometre, accelerometre, debitmetre)

1.3. electrice(ampermetre; voltmetre; ohmmetre) 

Modulul IV: SISTEME DE AUTOMATIZARE

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	18.1. Caracterizează sistemele de reglare automată.

	18.2. Prezintă funcţionarea componentelor sistemelor de reglare automată.


1. Schema de principiu. a unui sistem de reglare automată

2. Mărimile care intervin în schema de principiu a unui sistem de reglare automată: de intrare (de referinţă ), de reacţie, abaterea , de comandă, de execuţie (de reglare), de ieşire, perturbaţii;

3. Componentele sistemului de reglare automată: rol, elemente constructive, funcţionare:

3.1. Traductoare  de  intrare  şi de  reacţie;

3.2. Elemente  de comparaţie;

3.3. Regulatoare automate;

3.4. Elemente de execuţie

4. Sisteme de reglare automată specifice domeniului de pregătire:

4.1. Elemente componente;
4.2. Funcţionare;
4.3. Parametrii tehnici supravegheaţi: electrici şi neelectrici.

Modulul VII: ASAMBLĂRI MECANICE

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	22.1. Stabileşte procesul tehnologic de asamblare.

	22.2. Realizează produse specifice prin asamblări nedemontabile.

	22.3. Efectuează lucrări de asamblare demontabilă.


1. Metode de asamblare 

1.1. Metoda interschimbabilităţii totale, metoda interschimbabilităţii parţiale, metoda sortării, metoda ajustării, metoda reglării. 

2. Pregătirea pieselor pentru asamblare

2.1. Retuşare, răzuire, rodare, lepuire, lustruire, găurire, alezare, filetare, spălare.
3. Asamblări nedemontabile: prezentarea generală a asamblărilor nedemontabile
3.1. Asamblări prin presare (prin încălzire sau răcire, prin deformare);
3.2. Asamblări prin lipire (lipire moale, lipire tare, metode de lipire);
3.3. Asamblări prin nituire (fazele operaţiei de nituire, maşini de nituit);
3.4. Asamblări prin sudare.
4. Asamblări demontabile: prezentarea generală a asamblărilor demontabile

4.1. Asamblări prin pene şi ştifturi, prin caneluri, prin conuri;
4.2. Asamblări prin filet (părţi componente, siguranţă în exploatare, asigurarea piuliţelor împotriva autodesfacerii)

3. Asamblări nedemontabile

3.1. Asamblări prin sudare; 

4. Asamblări demontabile: prezentarea generală a asamblărilor demontabile

4.1. Asamblări prin pene şi ştifturi, prin caneluri, prin conuri

4.2. Asamblări prin filet (părţi componente, siguranţă în exploatare, asigurarea piuliţelor împotriva autodesfacerii)

Modulul X: SENZORI ŞI TRADUCTOARE

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	24.1. Caracterizează tipurile de senzori.

	24.2. Selectează tipul de senzori în funcţie de domeniu.


1. Noţiuni generale despre senzori: definiţie, clasificare, principiu de funcţionare, simboluri

2. Domenii de utilizare ale senzorilor 

2.1. Măsurarea temperaturii
2.2. Măsurarea lungimii, forţei, presiunii, mişcare
2.3. Măsurarea nivelului, a debitului

Modulul XI: AUTOMATIZAREA PROCESELOR INDUSTRIALE

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	25.1. Precizează tipuri de sisteme de conducere automată a proceselor.

	25.2. Identifică tipuri de automate programabile.


1. Conceptul de conducere automată a proceselor

2. Conducerea manuală şi conducerea automată

3. Sistem de conducere automată: cu logică cablată, cu logică flexibilă, cu automate programabile, cu microprocesor

4. Structura de conducere automată  a proceselor - scheme bloc

5. Funcţiile de conducere: comandă (C), reglare (R), supravegherea funcţionării (S)

6. Tipuri de automate programabile-clasificare (automate programabile cu operare scalară, automate programabile cu operare vectorială)

7. Tipuri de memorie: ROM, EPROM, EEPROM, FLASH, RAM

8. Sisteme cu microprocesoare/ microcontrolere (schema bloc, elemente componente, rol funcţional): unitatea centrală de prelucrare, unitatea de lucru, porturile de intrare/ieşire, magistrale date, adrese şi comenzi, dispozitive periferice

II. PROBA PRACTICA

1. Măsurarea  mărimilor geometrice: lungimi, unghiuri plane

2. Măsurarea  mărimilor mecanice: forţă, presiune, viteză de rotaţie

3. Măsurarea  mărimilor electrice: intensitatea curentului, tensiune, rezistenţă, putere 
4. Verificarea legilor electrocineticii:legea lui Ohm, teoremele lui Kirchhoff. 

5. Realizarea circuitelor de c.a. cu  rezistoare, condensatoare, bobine: circuite serie şi circuite paralel.

6. Realizarea asamblărilor nedemontabile

7. Realizarea asamblărilor demontabile

8. Lucrări de demontare- montare a componentelor unei transmisii mecanice

9. Realizarea schemelor de acţionări cu maşini electrice
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