PROGRAMA

pentru

Olimpiada la aria curriculară „Tehnologii”

                  Calificarea profesională: TEHNICIAN ÎN INSTALAŢII ELECTRICE

                                        CLASA a XI-a - RUTA DIRECTA
I.PROBA TEORETICA

Modulul III: TEHNICI DE MĂSURARE ÎN DOMENIU

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	16.1.Explică structura instalaţiilor/sistemelor de măsurare.

	16.2. Execută operaţii pregătitoare pentru utilizarea tehnicilor de măsurare.

	16.3.Utilizează tehnici de măsurare pentru determinarea / monitorizarea mărimilor tehnice specifice proceselor industriale.


1. Procesul de masurare  şi componentele sale
1.1.Marimi fizice şi unitati de masura utilizate în tehnica; 

1.2. Mijloace de masurare; 
1.3. Metode de masurare; 

1.4. Caracteristici metrologice ale mijloacelor de masurare. 
2. Mijloace pentru măsurarea mărimilor electrice 

2.1. Ampermetre; extinderea domeniului de măsurare al ampermetrului;
2.2. Voltmetre; extinderea domeniului de măsurare al voltmetrului;
2.3. Ohmmetre;
2.4. Wattmetre; 

2.5. Contoare electrice.
3. Punţi de măsurare: puntea Wheatstone, puntea Sauty, puntea Maxwell

Modulul IV: SISTEME DE AUTOMATIZARE 

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	18.1. Caracterizează sistemele de reglare automată.

	18.2. Prezintă funcţionarea componentelor sistemelor de reglare automată.


1. Schema de principiu. a unui sistem de reglare automată

2. Mărimile care intervin în schema de principiu a unui sistem de reglare automată: de intrare (de referinţă ), de reacţie, abaterea, de comandă, de execuţie (de reglare), de ieşire, perturbaţii.
3. Componentele sistemului de reglare automată: rol, elemente constructive, funcţionare, alegerea din cataloage
3.1. Traductoare  de   intrare  şi  de  reacţie; 
3.2. Elemente  de comparaţie; 
3.3. Regulatoare automate; elemente de execuţie..
4. Sisteme de reglare automată specifice domeniului de pregătire:

4.1. Elemente componente; funcţionare;parametrii tehnici supravegheaţi: electrici şi neelectrici.

Modulul IX – CDL: MAŞINI ELECTRICE 

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	25.1. Analizează construcţia maşinilor electrice.

	25.2. Specifică parametrii tehnici ai maşinilor electrice.

	25.3. Interpretează caracteristici electromecanice ale maşinilor electrice.


1. Clasificarea maşinilor electrice

2. Definirea mărimilor nominale ale maşinilor electrice. Simbolizarea maşinilor electrice.

3. Construcţia şi funcţionarea maşinilor electrice

3.1. Transformatorul: monofazat şi trifazat
3.2. Maşina asincronă 
3.3. Maşina sincronă 
3.4. Maşina de c.c.
3.5. Maşini electrice pas cu pas

4. Regimuri de funcţionare ale maşinilor electrice: motor, generator, frână, compensator, funcţionare în gol, în scurtcircuit, în sarcină
5. Caracteristici de funcţionare ale maşinilor electrice

Modulul X - CDL: APARATE ELECTRICE

Lista unităţilor de competenţe relevante pentru modul 

	25.1. Analizează construcţia maşinilor electrice.

	25.2. Specifică parametrii tehnici ai maşinilor electrice.

	25.3. Interpretează caracteristici electromecanice ale maşinilor electrice.


1. Mărimi nominale ale aparatelor electrice
1.1. Curenţi: nominal, limită termic, limită dinamic, de rupere;
1.2. Puteri: nominală (activă, aparentă), de rupere, de închidere;
1.3. Frecvenţă de conectare;
1.4. Durată relativă de acţionare;
1.5. Timp: de acţionare, de pauză, de lucru;
1.6. Număr de manevre: în gol, în sarcină.
2. Aparate electrice de joasă tensiune: simbol, construcţie, funcţionare
2.1. Aparate de comutaţie; de comandă; de reglare; de semnalizare de protecţie ; de automatizări. 

4. Aparate electrice de înaltă tensiune: simbol, construcţie, funcţionare
4.1. Aparate de comutaţie; 
4.2. Aparate de protecţie la supratensiuni. 

II. PROBA PRACTICA

1. Măsurarea  mărimilor electrice: intensitatea curentului, tensiune, rezistenţă, putere, energie.
2. Verificarea legilor electrocineticii:legea lui Ohm, teoremele lui Kirchhoff. 

3. Realizarea circuitelor de c.a. cu  rezistoare, condensatoare, bobine: circuite serie şi circuite paralel. 
4. Încercarea transformatoarelor: probe de mers în gol; probe de mers în sarcină; probe în scurtcircuit.

5. Încercarea în gol şi scurtcircuit a motoarelor asincrone.
6. Pornirea motoarelor asincrone. 

7. Schimbarea sensului de rotaţie al motoarelor asincrone.
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