Calificarea profesională: TEHNICIAN MECATRONIST
CLASA a XII-a - RUTA DIRECTA

FAZA NATIONALA

I. PROBA TEORETICA

Modulul 5:ACŢIONARI PNEUMATICE ÎN MECATRONICĂ 
Lista unităţilor de competenţe 
	1. Acţionari pneumatice în mecatronică

	-1.1. Caracterizează echipamentele pneumatice

	-1.2. Evaluează performanţele sistemelor electronice

	-1.3. Conectează sisteme electronice în echipamente şi instalaţii


1.1.1 -Echipamente: 

grupul de pregătire a aerului; (compresoare cu ulei )

motoare, distribuitoare,  drosele, supape,aparate pneumatice speciale (modul de protecţie la pornire, butoane si limitatoare de cursa, temporizatoare, echipamente de manipulare cu vacuum, oscilatoare pneumatice), distribuitoare comandate electric, relee presostate, întrerupătoare şi comutatoare
1.1.2  -Parametrii tehnico-funcţionali:

presiunea maxima de lucru, debitul nominal, diametrul nominal, mod de acţionare

1.2.1 - Reprezentarea schematică:
semne convenţionale, simboluri specifice , conexiuni
1.2.2 - Scheme de acţionare:

pneumatice, electropneumatice, ciclograma de mişcare

1.3.1 - Documentaţie tehnică:

Cataloage, cărţi tehnice, Internet

1.3.2 - Condiţii impuse mediului:

Presiune, debit, puritate, temperatură
2. Modulul 9   : AUTOMATE PROGRAMABILE

Lista unităţilor de competenţe 
	2. Automate programabile

	-
	2.1. Prezinta programatoarele

	-
	2.2. Utilizează limbaje de programare specifice


2.1.1 Structura unui automat programabil:

· Microprocessor,  memorie nevolatilă, memorie RAM, relee
2.1.2 Date tehnice ale unui automat programabil:
· caracteristici electrice (tensiune de lucru, putere consumată, număr de intrări digitale, număr de ieşiri digitale)

· tipul procesorului

· capacitatea memoriei

· posibilităţi de extensie sistem de operare
2.2. Utilizează limbaje de programare specifice
       -     FLUID SIM, LDR (Ladder Diagram), STL (Statement List)

3. Modulul 10   : SISTEME MECATRONICE
Lista unităţilor de competenţe 
	3. Sisteme mecatronice

	-3.1. Caracterizează un sistem mecatronic

	-3.2. Analizează documentaţia tehnică a unui sistem mecatronic


3.1    Sisteme mecatronice:

-Roboţi, maşini cu comandă numerică, linii de producţie complexe 

Structura unui sistem mecatronic:

-hardware: microprocesoare si microcontrolere, dispozitive de condiţionare a semnalelor, mecanisme si transmisii mecanice
-software: limbaje de programare, soft dedicat
3.2    Funcţionarea unui sistem mecatronic:
-diagrame funcţionale,  scheme electrice, programe de lucru
4. Modulul 10(clasa a-XI-a)  : SENZORI ŞI TRADUCTOARE

	Lista unităţilor de competenţe :
1. Senzori şi traductoare

	1.1. Alege tipul de senzor corelat cu aplicaţia

	1.2. Integrează senzorii în schemele de automatizare

	1.3. Verifică funcţionalitatea schemei


Tipuri de senzori: capacitivi, inductivi, proximitate, principiul de funcţionare, mărimea măsurată,
Caracteristicile senzorilor:   electrice, mecanice, constructive,   funcţionale,
Parametrii caracteristici senzorilor: dimensiuni, greutate, cost, grad de protecţie electrică, domeniul de măsurare, natura semnalelor de ieşire, sensibilitate, rezoluţie, precizie, fidelitate

Domenii de utilizare:Industrie: construcţiei de maşini, chimica, agricultura, alimentaţie; medicina, uz general, etc.
Componente: echipamente, funcţionare, posibilităţi de automatizare
Implementare: conectare mecanică/electrică.
Scheme: electro-pneumatice
II.PROBA PRACTICA

Lista unităţilor de competenţe 
	-1.1. identifică elementele componente ele unui sistem mecatronic

	-1.2. realizează un circuit funcţional

	-1.3. identifică greşelile de conectare ale unui circuit existent

	-1.4. realizează un circuit in FLUIDSIM


Lucrari practice : -realizarea de circuite mecatronice dupa scheme date,

       -identificarea greselilor la circuite realizate in prealabil,

       -realizarea de circuite mecatronice,cu ajutorul calculatorului, in programul    FLUIDSIM

NOTA: Pentru faza judeteana vor fi pregatite temele, si unitatile de competenta corespunzatoare lor, urmatoare: 
I.PROBA TEORETICĂ

Modulul 5:ACŢIONARI PNEUMATICE ÎN MECATRONICĂ 


-temele: 1.1.1; 1.1.2  ; 1.2.1; 1.2.2
Modulul 9   : AUTOMATE PROGRAMABILE


-temele: 2.1.1; 2.2.
Modulul 10   : SISTEME MECATRONICE

-temele: 3.1  ; 3.2      
Modulul 10(clasa a-XI-a)  : SENZORI ŞI TRADUCTOARE


-toate temele
II.PROBA PRACTICA

Toate cerinţele de la proba practică
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